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商品化状況 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 開発予定 販売中 一部販売 販売中 近日販売 近日販売 販売中 販売中 標準装備 オプション 開発中 近日販売 開発予定 開発予定 開発予定 開発予定 開発中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 近日販売 販売中 販売中 近日販売 開発予定 販売中 近日販売 販売中 販売中 販売中

部品名 自動昇降機

自動サイズ
調整機能付
き自動昇降

機

自動昇降機
用フィーダ

ー装置

自動サイズ
調整機能付
き自動昇降
機用フィー
ダー装置

排紙台（用
途別各種取

り揃え） 

給紙台（用
途別各種取

り揃え） 

タイミング調整
装置

プラスチッ
クケース供
給装置（段
ボールや厚

物もOK)

プッシュ式
挿入機

特注自動昇
降機

ベルトコン
ベヤー

外部機器リ
ンク

プラスチッ
クケース固
定装置

CTP給版台
車

CTP排版台
車

シーケンサ
ー、各種セ
ンサー、制
御装置一式
、ウエーブ
特製ソフト

安全カーテ
ン

リモートメン
テナンスキ
ット

コンプレッ
サー

ECO、金属リン
グ綴じカレンダ
ー大量フィーダ
ー

スタンプ装
置

色紙センター出
し装置

ダイレクトメ
ール用個別
対応丁合機

CTP版表裏
反転機

ドッキング
ステーショ
ン

厚紙供給装
置

スイング
POP用昇降
装置

スイング
POP用デリ
バリーシス
テム

小型ハンドロボ
ット(MZ-04)

小型ハンドロボ
ット(MZ-07L)

大型ハンドロボ
ット（SRA-100)

天井付けロボ
ット(EZ-03)

中型ハンドロボ
ット　MCシリー

ズ

小型ハンド
ロボット
(MZ-12)

高速パレタイジ
ングロボット
（LP130F)

吸着ハンド
レーザー加

工機用

吸着ハンド
ECO、金属
リング綴じ
カレンダー

移動用

大判パネル
用吸着ハン
ド

CTP版吸着
ハンド

汎用グリッ
プハンド 

ECO、金属
リング綴じ
カレンダー
反転など用 

グリップ・ハ
ンド プラス
チックケー
ス挿入用

グリップハ
ンド 封筒50
セットなど
厚物用

箔押し機用
吸着ハンド

箔押し用超
薄型耐熱ハ

ンド

折帳丁合機
用吸着ハン

ド

重量物用吸
着ハンド

枚葉丁合機
用吸着ハン

ド

スイング
POP用
5WAYハ

ンド

特徴／写真

箔押し機やレ
ーザー加工

機などに使用
。

100mmx148m
m～

320mmx450m
m、高さ40cm
まで積載可

能

箔押しの際に
使用

2とセット。制
御装置付きで
、同時作業が
可能となり、
より速い動作

が可能。

A.箔押し・レ
ーザー加工
用、B.丁合機

用

ECO・金属リ
ング綴じカレ
ンダーの反転
及びプラスチ
ックケース入

れなど用

ライン間接続機、
丁合機とプラス

チックケース・フィ
ーダー間などに

使用

プラスチック
ケース供給

装置、段ボー
ルや厚物にも
使用可能。関

連製品14

コンベヤー等
に製品を自

動で押し出す
。ヘッドは製
品に合わせ

て特注制作。

テープや特殊
形状の製品用

50cm～6mま
で可能。6mを
超えるばあい
は複数台組
み合わせ仕
様。20kg以下

用。

関連製品 8

位置を固定し
、センサーで
版の有無をチ
ェック

移動式。最大
8版までが推
奨。曲げた版
が傷つかな
いよう位置を
制御、台車の
定位置固定
装置付き、セ
ンサー付き

透明カーテン
付き、緊急停
止回路付き、
高さ1.8～2m
で特注、2万

円/m～

ご希望により
当該システム
に適合するコ
ンプレッサー
を販売

高速封入封函機
用高速投入装置
、厚紙をサックマ
シンに連続給紙、
段ボールなどの
給紙も可能

帯や表紙に
スタンプを押
す

121x136mm～
242x273mm対応

A6～A4まで対応

ロボットを複
数作業に使
用したり、移
動台車を定
位置に固定し
たりするため
に使用。セン
サーや可動
部を持つモデ
ルも開発予
定。

段ボールや
台紙等の厚
紙を大量に
連続給紙

スイングPOP
の置き台を自
動昇降可能

スライドレー
ン上で受箱の
移動が可能

封筒50セット
など厚物用

多数枚同時
丁合用(同時
に1～15種類
の吸着可能)

このハンド
だけで、テ
ープ取り、
テープ貼り
、圧着、排
紙、受箱
送りの5機
能を実行

使用部品番号 1 2 3 4 5 6 7 8 9 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 22 23 24 26 27 28 29 30 31 51 52 53 54 55 56 57 71 72 73 74 75 76 77 78 80 81 82 83 84

ソリューション
番号

名前 商品化状況 御社の機械
対応サイ
ズ・重量

精度 お勧めポイント
主要部品リ

スト
商品ページURL 備考 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 開発予定 販売中

一部販
売中

販売中
近日販

売
近日販

売
販売中 販売中

標準装
備

オプショ
ン

開発中
近日販

売
開発予定

開発予
定

開発予
定

開発予
定

開発中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中 販売中
近日販

売
販売中 販売中

近日販
売

開発予
定

販売中
近日販

売
販売中 販売中 販売中

15P-001 ECO、金属リング綴じカレン
ダー反転機

販売中
リング綴じ製本機、ベ
ルトコンベヤー、コン
プレッサーなど

ハガキ～A5

前後の行程と接
続して、高効率自動化が可
能(製本機から封入封緘ま
で)

ロボット（MZ-04)、ウ
エーブ標準台座、ウエ
ーブ特製ロボットハン
ド、制御装置一式、給
紙台、ベルトコンベヤ
ー（排紙用）

https://robo.wave-
inc.co.jp/products/calendar_inverting.html 〇 〇 〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

〇 〇

15P-002 手動箔押し機自動化 販売中 手動箔押し機、コンプ
レッサー

ハガキ～A3伸
び ±0.5mm以内

業界初！前後にも紙を動
かし、版1丁で4丁付ハガキ
もワンパス生産。箔押し位
置を簡単微調整OK。用紙
積載高約40cm。オプション
で、給紙不良検知装置を追

加可能。

ロボット（MZ-04)、ウ
エーブ標準台座、ウエ
ーブ特製耐熱ロボット
ハンド、制御装置一式
、フィーダー付き自動
昇降機、排紙台

https://robo.wave-
inc.co.jp/products/hotstamp_processing.html 〇 〇 〇 〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

51か52か56のロ
ボットを使用

51か52か56のロ
ボットを使用

51か52か56
のロボットを
使用

〇

15P-002A
用紙サイズ・ヘッド位置自
動調整機能付き「手動箔押
し機自動化」

販売中
手動箔押し機、コンプ
レッサーまたは集中
配管

ハガキ～A3伸
び ±0.5mm以内

業界初！前後にも紙を動
かし、版1丁で4丁付ハガキ
もワンパス生産。箔押し位
置を簡単微調整OK。用紙
積載高約40cm。オプション
で、給紙不良検知装置を追

加可能。

ロボット（MZ-04)、ウ
エーブ標準台座、ウエ
ーブ特製耐熱ロボット
ハンド、制御装置一式
、自動サイズ調整機
能付き自動昇降機、
自動サイズ調整機能
付き自動昇降機用フ
ィーダー装置、排紙台

https://robo.wave-
inc.co.jp/products/hotstamp_processing.html 〇 〇 〇 〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

51か52か56のロ
ボットを使用

51か52か56のロ
ボットを使用

51か52か56
のロボットを
使用

〇

15P-002B

吸着ヘッド式高精度「手動
箔押し機自動化」用紙サイ
ズ・ヘッド位置自動調整機
能付き

開発予定
手動箔押し機、コンプ
レッサーまたは集中
配管

ハガキ～A3伸
び ±0.25mm以内

版1丁で4丁付ハガキもワン
パス生産！箔押し位置を
簡単微調整OK。その上、
原点出し機能付きで高精
度を実現。さらに給紙不良
検知装置を標準装備。用
紙積載高約40cm

ロボット（MZ-04)、ウ
エーブ標準台座、ウエ
ーブ特製耐熱ロボット
ハンド、制御装置一式
、自動サイズ調整機
能付き自動昇降機、
排紙台

https://robo.wave-
inc.co.jp/products/hotstamp_processing.html

①用紙が箔押し機より
手前に出ている、または
②箔押し機の垂直可動
域が７㎝以上ある、のい
ずれかの場合に使用可
能

〇 〇 〇 〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

51か52か56のロ
ボットを使用

51か52か56のロ
ボットを使用

51か52か56
のロボットを
使用

〇

15P-003
手動レーザー加工機自動
化

販売中
手動レーザー加工機
、コンプレッサーまた
は集中配管

ハガキ～A3伸
び ±0.5mm以内 用紙積載高約40cm

ロボット（MZ-04)、ウ
エーブ標準台座、ウエ
ーブ特製ロボットハン
ド、制御装置一式、フ
ィーダー付き自動昇
降機、排紙台

https://robo.wave-
inc.co.jp/products/laser_processing.html 〇 〇 〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

51か52か56のロ
ボットを使用

51か52か56のロ
ボットを使用

51か52か56
のロボットを
使用

〇

15P-003A
用紙サイズ自動調整機能
付き「手動レーザー加工機
自動化」

販売中
手動レーザー加工機
、コンプレッサーまた
は集中配管

ハガキ～A3伸
び ±0.5mm以内 用紙積載高約40cm

ロボット（MZ-04)、ウ
エーブ標準台座、ウエ
ーブ特製ロボットハン
ド、制御装置一式、自
動サイズ調整機能付
き自動昇降機、排紙
台

https://robo.wave-
inc.co.jp/products/laser_processing.html 〇 〇 〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

51か52か56のロ
ボットを使用

51か52か56のロ
ボットを使用

51か52か56
のロボットを
使用

〇

15P-004
大判パネル印刷・カット自
動化

販売中
大判パネル印刷機、
カッティング・プロッタ
ー、コンプレッサー

1220mm×242
5mm以下

ロボット（SRA-100)、
ウエーブ標準台座、
ウエーブ特製ロボット
ハンド、制御装置一式

https://robo.wave-
inc.co.jp/products/panel_processing.html 〇 〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

〇 〇

15P-005 自動プラスチックケース入
れ機

販売中 コンプレッサー
蓋なしのケース専用。蓋つ
きは開発予定

ロボット（MZ-04)、ウ
エーブ標準台座、ウエ
ーブ特製ロボットハン
ド、制御装置一式、プ
ラスチックケース・フィ
ーダー

https://robo.wave-
inc.co.jp/products/insert_into_case.html

〇　OPP袋
自動挿入機
などに連結
可能です。

〇 〇 〇 〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

〇 〇

15P-006 ライン間接続機・フィーダー 販売中
ベルトコンベヤー、各
種製造機、各種加工
機、コンプレッサー

ハガキ～A4
絶妙にタイミングを合わせ
てラインを接続。高精度・長
時間連続稼働に必須

ロボット（MZ-04)、ウ
エーブ標準台座、ウエ
ーブ特製ロボットハン
ド、制御装置一式、タ
イミング調整装置

https://robo.wave-inc.co.jp/products/feeder.html 〇 〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

51か52のロボット
を使用

51か52のロボット
を使用

71か72の吸
着ハンドを使
用

71か72の吸
着ハンドを使
用

15P-007

長時間連続稼働対応「枚葉
丁合機」

開発中 製本機、封入封函機
、コンプレッサーなど

100mm×148m
m(ハガキ)～
148mm×210m
m(A5)　～20丁
、A4以下用は
最大12丁

用紙積載高約80cm。省ス
ペース。長時間連続稼働対
応

ロボット（EZ-03)、ウエ
ーブ標準台座、ウエ
ーブ特製ロボットハン
ド、制御装置一式

https://robo.wave-
inc.co.jp/products/paper_collator.html

枚葉丁合機を単体で使
用する場合に必要、シ
ステムで使用する場合
は、15P-006などが必要

〇　枚葉丁
合機を単体
で使用する
場合に必要、
システムで使
用する場合
は、15P-006
などが必要

〇 〇 〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

〇 〇

15P-008 OPP袋封入封緘機 開発中
１か11のいず
れか最適な

セット

１か11のいず
れか最適なセ

ット
〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

〇

15P-009
全自動プラスチック卓上カ
レンダー製造機

開発予定
丁合機((15P-007)　⇒プラ
スチックケース挿入機
(15P-005)　⇒OPP袋封入
封緘(15P-018)まで全自動

〇 〇　2-3台
必要

〇 〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

〇

15P-010
ECO、金属リング綴じカレン
ダーノンストップ製造システ
ム

開発中
丁合機、リング綴じ製
本機、ベルトコンベヤ
ー、封入封函機、コン
プレッサーなど

ハガキ～A5

15P-007、15P-001、15P-
006、15P-014、15P-015-
30などを使用し、丁合、製
本、封入封函、梱包、パレ
タイズまでワンストップで製

造

ロボット（MZ-04、MC-
35)、ウエーブ標準台
座、ウエーブ特製ロボ
ットハンド、制御装置
一式、給紙台、ベルト
コンベヤー（排紙用）、
タイミング調整装置

https://robo.wave-
inc.co.jp/products/eco_calendar.html 〇 〇 〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

〇 〇

15P-011
マスキングテープ巻き取り
機

開発中 △　長尺1080mm幅プ
リンター

1080mm幅、1
インチ巻き芯

10m以内のマスキングテー
プを1080mm幅まで巻き取
り

〇

15P-012 マスキングテープ・カット機 開発中
5～200mm対
応。様々なサ
イズに連続カ
ット可能

15P-011で製造した長尺テ
ープを、CSVデータ指定の
寸法で自在に切り分け

〇

15P-014 自動梱包機 開発中
ベルトコンベ
ヤーか給紙
台が必要

〇
ベルトコンベ
ヤーか給紙
台が必要

〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

51か52のロボット
を使用

51か52のロボット
を使用

71か72の吸
着ハンドを使
用

71か72の吸
着ハンドを使
用

15P-015A-
30

「パレタイザー」複数運送会
社対応・ワーク高さ違い対
応、30kg以下用

販売中 コンプレッサー、ドライ
ポンプなど 30kg以下

複数運送会社対応、ワーク
の高さ違いにも対応、伝票
情報に応じてパレットを自
動判別。判別方法は3種類
からチョイス。それでもなお
低コスト

ロボット（MC-35、MC-
70、SRA100、LP130F
いずれか）、ウエーブ
標準台座、ウエーブ
特製ロボットハンド、
制御装置一式

https://robo.wave-inc.co.jp/products/palletizer.html

お客様のご要望に、箱
サイズや積み方などは
変更可能です。現行モ
デルの判別方法はバー
コードの認識。希望で変
更可能

〇 ベルトコンベ
ヤーによるカート

ン位置調整
〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

基本は
no.55(MC-35:可
搬重量 35kgまた
はMC-70：可搬
重量70kg)のロボ
ットを使用、搬送
範囲が広い時は
no.53またはno.57
のロボットを使用

基本は
no.55(MC-35:可
搬重量 35kgまた
はMC-70：可搬
重量70kg)のロボ
ットを使用、搬送
範囲が広い時は
no.53またはno.57
のロボットを使用

基本はno.55(MC-
35:可搬重量 35kg
またはMC-70：可
搬重量70kg)のロ
ボットを使用、搬
送範囲が広い時
はno.53または
no.57のロボットを
使用

〇

15P-015B-
30

「パレタイザー」単一運送会
社・単一サイズワーク専用
、30kg以下用

販売中 コンプレッサー、ドライ
ポンプなど 30kg以下 よりコンパクトで低コスト

ロボット（MC-35、MC-
70、SRA100、LP130F
いずれか）、ウエーブ
標準台座、ウエーブ
特製ロボットハンド、
制御装置一式

https://robo.wave-inc.co.jp/products/palletizer.html

お客様のご要望に、箱
サイズや積み方などは
変更可能

〇 ベルトコンベ
ヤーによるカート

ン位置調整
〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

基本は
no.55(MC-35:可
搬重量 35kgまた
はMC-70：可搬
重量70kg)のロボ
ットを使用、搬送
範囲が広い時は
no.53またはno.57
のロボットを使用

基本は
no.55(MC-35:可
搬重量 35kgまた
はMC-70：可搬
重量70kg)のロボ
ットを使用、搬送
範囲が広い時は
no.53またはno.57
のロボットを使用

基本はno.55(MC-
35:可搬重量 35kg
またはMC-70：可
搬重量70kg)のロ
ボットを使用、搬
送範囲が広い時
はno.53または
no.57のロボットを
使用

〇

15P-015A-
50

「パレタイザー」複数運送会
社対応・ワーク高さ違い対
応、50kg以下用

販売中 コンプレッサー、ドライ
ポンプなど 50kg以下

複数運送会社対応、ワーク
の高さ違いにも対応。伝票
情報に応じてパレットを自
動判別。判別方法は3種類
からチョイス。それでもなお
低コスト

ロボット（MC-70、
SRA100、LP130Fいず
れか）、ウエーブ標準
台座、ウエーブ特製ロ
ボットハンド、制御装
置一式

https://robo.wave-inc.co.jp/products/palletizer.html

お客様のご要望に、箱
サイズや積み方などは
変更可能です。現行モ
デルの判別方法はバー
コードの認識。希望で変
更可能

〇 ベルトコンベ
ヤーによるカート

ン位置調整
〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

基本は
no.55(MC-70:可
搬重量70kg)のロ
ボットを使用、搬
送範囲が広い時
はno.53または
no.57のロボットを
使用

基本は
no.55(MC-70:可
搬重量70kg)のロ
ボットを使用、搬
送範囲が広い時
はno.53または
no.57のロボットを
使用

基本はno.55(MC-
70:可搬重量70kg)
のロボットを使用
、搬送範囲が広
い時はno.53また
はno.57のロボット
を使用

〇

15P-015B-
50

「パレタイザー」単一運送会
社・単一サイズワーク専用
、50kg以下用

販売中 コンプレッサー、ドライ
ポンプなど 50kg以下 よりコンパクトで低コスト

ロボット（MC-70、
SRA100、LP130Fいず
れか）、ウエーブ標準
台座、ウエーブ特製ロ
ボットハンド、制御装
置一式

https://robo.wave-inc.co.jp/products/palletizer.html

お客様のご要望に、箱
サイズや積み方などは
変更可能

〇 ベルトコンベ
ヤーによるカート

ン位置調整
〇 〇 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

基本は
no.55(MC-70:可
搬重量70kg)のロ
ボットを使用、搬
送範囲が広い時
はno.53または
no.57のロボットを
使用

基本は
no.55(MC-70:可
搬重量70kg)のロ
ボットを使用、搬
送範囲が広い時
はno.53または
no.57のロボットを
使用

基本はno.55(MC-
70:可搬重量70kg)
のロボットを使用
、搬送範囲が広
い時はno.53また
はno.57のロボット
を使用

〇

15P-016 CTP版ベンディング自動化 開発予定 ベンダー、コンプレッ
サーなど

24～50版を一度にセット。
御社のベンダーにセットし、
折り曲げ、排版台に移動。
推奨排版最大8枚

ロボット(MZ-07L)、ウ
エーブ標準台座、
CTP用ハンド、制御装
置一式、フィーダー台
車、デリバリー台車、
デリバリー台車ドッキ
ング装置

〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

〇 〇 〇 〇

15P-017 色紙印刷挿入排紙機 開発予定

121×136mm
～
242×273mm
対応。　ご希望
サイズで制作
可能

〇 〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

52か53のロボット
を使用

52か53のロボット
を使用

15P-018 テープ・コンベヤー挿入機 開発予定 コンベヤー、コンプレ
ッサーなど

積み上げたテープを一つず
つ挿入 〇 〇

△　ご入用
の場合手配
いたします。

〇 〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

15P-019 CTP版自動搬送システム 開発予定 〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

15P-020
自動スイングPOPテープ貼
り機

販売中
市販の電動テープカ
ッター。コンプレッサー
、など

現行対応サイ
ズ：70mm円、
100mm円、
70x70㎜角、
100x100mm角
。　ご希望の
POPサイズに
調整可能。ご
相談ください。

テープ貼り位置の
不良率1%未満

フィルム素材にも対応。補
給や受箱交換など以外は
自動処理で省力化。受箱
交換中も作業は進行。最大
30cm(約1,000～1,500枚)の
積上げが可能。回転数
=600枚/時間。

ロボット(MZ-04)、ウエ
ーブ標準台座、5WAY
ロボットハンド、制御
装置一式、昇降装置
付き給紙台、デリバリ
ーシステム https://robo.wave-

inc.co.jp/products/tape_sticking.html

お客様のご要望に、
POPサイズや箱サイズ
などは変更可能

〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

〇 〇 〇 〇

15P-021 折帳丁合機 開発予定 コンプレッサーなど

100mm×148m
m(ハガキ)～
A4以下用、最
大12丁

8丁は統一の折帳で、4つ
は別々の折帳または単帳
が可能。8丁は同一のもの
しかできない為、複数回に
分けて丁合する必要あり

折帳丁合機を単体で使
用する場合にデリバリ
ーが必要、システムで
使用する場合は、15P-
006などが必要

〇 〇 〇 〇 〇 〇
△　ご入用
の場合手配
いたします。

51か52のロボット
を使用

51か52のロボット
を使用 〇

15P-SP 特注製作品 受注生産


